


測定ユニッ ト

　 明瞭識別距離

　 測定速度（ 点/秒）

　 範囲誤差4

　 角度精度5

　 三次元位置精度6

カ ラ ーユニッ ト

　 解像度

　 ハイ・ ダイナミ ッ ク・ レンジ（ HDR）

　 視差：

偏向ユニッ ト

　 視野（ 垂直7/水平）

　 垂直解像度

　 水平解像度

　 最大垂直スキャ ン速度

レーザー（ オプティ カルト ランスミ ッター）

　 レーザー

　 波長

　 ビーム広がり

　 ビーム径（ 出口）

122,000 - 488,000点/秒@614m

976,000点/秒@307m

122,000 / 244,000 / 488,000 /

976,000

±1m m

垂直/水平に対し 19秒角

10m : 2m m  / 25m : 3.5m m

最大165メ ガピク セル

露出ブラ ケッ ト 、 2x、 3x、 5x

同軸設計により 最小化

300°/ 360°

0.009°（ 360°あたり 40,960個の

3Dピク セル）

0.009°（ 360°あたり 40,960個の

3Dピク セル）

97Hz

Laser class 1

1550nm

0.3m rad (1/e)

2.12m m  (1/e)

データ 処理

　 データ 保存

　 スキャ ナーコ ント ロール

接続

　 W i-Fiアク セス

マルチセンサ

　 2軸補正センサ

　 高度センサ

　 コ ンパス8

　 GNSS

オンサイ ト 補正機能

アク セサリ ベイ

SD, SDHC, SDXC; 32GBの

SDカ ード

タ ッ チスク リ ーンディ スプレイ 、

W i-Fi。 HTML5のモバイ ル機器による

操作

802.11n（ 150Mb it/秒） 、 アク セスポ

イ ント または既存ネッ ト ワーク 端末

スキャ ンごと のレベル： 精度

0.015°/ 測定範囲±2°

固定点に対する高度を検出し 、 スキ

ャ ンに追加可能

方位情報を保持

GPS＆GLONASS

最新品質レポート を生成、 スキャ ナ

ーが自動的に補正を実行

アク セサリ ベイ をレーザースキャ ナ

ーの上部に配置し 、 様々なアク セサ

リ をスキャ ナーに接続可能

性能仕様

電源電圧

消費電力

内蔵バッ テリ ー連続使用

周囲温度

拡張動作温度

19V（ 外部供給）

14.4V（ 内蔵バッ テリ ー）

待機中： 15W 、 充電中： 80W 、

スキャ ニング中： 25W

4.5時間

5～40℃

-20～55℃

保管温度

IP規格

湿度

重量（ バッ テリ ーを含む）

サイ ズ

校正

-10～60℃

IP54

結露なし

4.2kg

230 x 183 x 103m m

年1回

測定器仕様

1ラ ンバート 反射。

2範囲ノ イ ズと は、 測定速度122,000点/秒におけるベスト フ ィ ッ ト 面に対する標準偏差と し て定義。

3ノ イ ズ圧縮アルゴリ ズムは、 未加工データ を平均化する際に作動する可能性あり 。

4約10m および25m での系統的測定誤差。

5オンサイ ト 補正が必要。

625m 以上の距離の場合、 0.1m m /m を加算。

72x150° ポイ ント スペースが均一になるこ と は保証できません。

8対象物に強磁性がある場合、 地球磁場に影響を与え、 測定精度が低下する場合あり 。

9低温での作動： スキャ ナーは内部温度が15℃以上の時に駆動し なければなり ません。

高温での作動： 追加アク セサリ が必要です。 詳細情報はご要望により 提供

ウォ ームアッ プ後で動作温度範囲内での使用において、 精度仕様は全て1シグマでの定義。 仕様は予

告なし に変更する場合があり ます。
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0.6m -350m 0.6m -150m 0.6m -50m

@10m 10 m における

ノイズ圧縮３

@25m 25m における

ノイズ圧縮３

@90% 反射率 0.3m m 0.15m m 0.3m m 0.15m m

@10% 反射率 0.4m m 0.2m m 0.5m m 0.25m m

@ 2% 反射率 1.3m m 0.65m m 2m m 1m m

10% ( 2% (反射率

測定範囲1

範囲ノイズ2
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